‘ 1454007200_31-61120_00_01

G1120 | G1125

GB | PIR Motion Sensor
CZ | PIR pohybové &idlo
SK | Snimag pohybu PIR
PL | Czujnik ruchu PIR
HU | PIR mozgasérzékels....
Sl | Senzor gibanja PIR
RS|HRIBA|ME | PIR senzor pokreta

DE | PIR Bewegungssensor
UA | PIR-paTumk pyxy
ROIMD | Senzor de misgcare PIR....
LT | PIR judesio jutiklis
LV | PIR kustibas sensors....
EE | PIR liilkumisandur
BG | PIR ceH3op 3a aBuxeHue .. .
FRIBE | Détecteur de mouvement PIR....
IT | Sensore di movimento PIR
NL | PIR-bewegingssensor
ES | Sensor de movimiento PIR ...
PT | Sensor de movimento PIR
GRICY | AwoOntrpag kivnong PIR ...
SV | PIR rérelsesensor
FI | PIR-liiketunnistin . .
DK | PIR-bevaegelsessensor ...............c..c....... 45

85 x 95 mm ZDROJ: 1454007200_31-G1120

€

www.emos.eu









GB | PIR Motion Sensor

The infrared motion sensor is used for automatic switching of lights in both indoor
and outdoor areas. The sensor responds to the heat signature of persons moving
in the detection area. Upon entry into the detection area, a connected device is
automatically switched on for a selected period.

Safety Instructions and Warnings
Read the user manual before using the device.

Follow the safety instructions provided in the manual.
Inspect the product before use; if any part is damaged, do not use the product.
Before installing, make sure that power supply is disconnected.
In case of the device failure, do not try to repair or dismantle it.
Electromagnetic interference, a low temperature difference between the moving
object and its surroundings, or glare (e.g. by a strong light source) may result in
the product malfunctioning.
The power cable must not be connected to power during the installation of the
sensor. Connection of the power cable to the sensor may only be carried out by
a professional with relevant electrical qualifications.

Description of Figures

Figure 1 — general diagram Figure 3 — time and sensitivity
Figure 2 — wiring diagram ) §ettipgs
+ L -switched phase conductor, red @ Activation time
colour b. Light sensitivity
» N - neutral conductor, blue colour  Figure 4 — movement orientation
» L - phase conductor, brown colour a. Correct
b. Incorrect

Technical Parameters

Power supply: 220-240 V~, 50-60 Hz ~ Activation time: min. 10+ 3 s
Maximum load: 1,200 W Activation time: max. 15 + 2 min
Maximum capacitive load: 600 W Detection angle: 180 °



Light sensitivity: <3 LUX ~ 2 000 LUX Mounting height: 1.8-2.5 m

(adjustable) Detection motion speed: 0.6-1.5 m/s
Detection range: 12 m max. (<24 °C) Power consumption: 0.65 W
Operating temperature: -20 °C to +40 °C (static 0.63 W)

Relative humidity: < 93 % Enclosure rating: IP44

Principle of Sensor Operation

The PIR sensor receives infra-red waves emitted by objects in the detection range.
When an object moves in the detection range, the sensor detects the change and
initiates a trigger command “Turn on the light” for the set time.

Detection range (sensitivity) — up to 12 m

The “detection range” is an area defined by the detection angle and the minimum
and maximum detection distance from the sensor.

The range can be changed by turning the sensor head.

Set time (switch-off delay) — TIME (10 s (3 s) to 15 min (£2 min)

After the last motion is detected, a count-down of a set duration begins. To perform
a test run, it is recommended to set the minimum value.

Twilight setting (light sensitivity) — LUX (3-2,000 (x)

To perform a test run, it is recommended to set the maximum value.

The data provided is approximate and may vary depending on the location and
installation height.

CZ | PIR pohybové &idlo

Infradervené pohybové Cidlo slouzi k automatickému spinani svitidel v prostoru
(venkovnim i vnitinim). Cidlo reaguje na teplo pohybujicich se osob v detek&nim
poli. Po narueni detekéniho pole se automaticky zapne pfipojené zafizeni
na nastavenou dobu.

Bezpecnostni pokyny a upozornéni
PFed pouzitim zafizeni prostudujte navod k pouziti.
Dbejte bezpe&nostnich pokynt uvedenych v tomto ndvodé.



Pred pouzitim vyrobek zkontrolujte, je-li jakéakoliv ¢ast poskozena, nepouzivejte jej.
Pred montazi se ujistéte, Ze je elektricky privod odpojeny.

V pripadé poruchy zafizeni neopravujte ani nerozebirejte.

Vlivem ruseni elektromagnetického pole, pfi malém teplotnim rozdilu pohybujiciho
se objektu a okoli, oslnéni (napf. silnym svételnym zdrojem) mize dochazet
k nespravné funkci vyrobku.

PFipojovany vodi¢ nesmi byt v dobé montaze senzoru pfipojen na napajeci sit.
PFipojeni napajeciho kabelu ke senzoru miiZze provadét osoba s elektrotechnickou
kvalifikaci.

Popis obrazki
Obrazek 1 - obecné schéma
Obrazek 2 — schéma zapojeni

Obrazek 3 — nastaveni ¢asu a citlivosti
a. Doba sepnuti

+ L-vodic¢ spinané faze, barva ¢ervena
+ N -nulovy vodi¢, barva modra
+ L - fazovy vodi¢, barva hnéda

Technické parametry

Napéjeni: 220240 V~, 50-60 Hz

Maximalni zatéz: 1 200 W

Maximalni kapacitni zatéz: 600 W

Doba sepnuti: min 10+ 3 s

Doba sepnuti: max 15 + 2 min

Detekéni hel: 180 °

Citlivost na svétlo: <3 LUX ~ 2 000 LUX
(nastavitelné)

Detekéni dosah: 12 m max. (<24 °C)

Princip ¢innosti senzoru

b. Citlivost na svétlo
Obrazek 4 - orientace pohybu

a. Spravna

b. Spatna

Provozni teplota: -20 °C az +40 °C
Relativni vlhkost prostredi: <93 %
Instalaéni vyska: 1,8-2,5 m
Detekéni pohybova rychlost:
0,6-1,5m/s
Spotieba: 0,65 W
(v pohotovostnim stavu 0,63 W)
Kryti: P44

PIR senzor prijima infraervené viny vysilané objekty v oblasti dosahu. PFi pohybu
objektu v oblasti dosahu senzor zaznamena zménu a iniciuje spinaci povel ,Zap-
nout svétlo” na nastavenou dobu.



Dosah (citlivost) - maximalné 12 m

Pojmem dosah je minéna oblast vytycena detekénim thlem a minimalni a maxi-
malni dosaZitelnou vzdalenosti od senzoru.

Dosah [ze ménit oto¢enim hlavy senzoru.

Nastaveni €asu (zpozdéni vypnuti) - TIME 10 s (3 s) aZ 15 min (+2 min)
Po zaznamenani posledniho pohybu dojde k odpoéitavani nastaveného Casu.
PFi funkéni zkousce je doporuceno nastaveni na minimum.

Nastaveni soumraku (svételna citlivost) - LUX (3-2 000 Ix)
Pri funkéni zkousce je doporuceno nastaveni na maximum.
Uvedené (daje jsou orientacni, mohou se liit podle polohy a montazni vysky.

SK | Snima¢ p uPIR

Infra ¢erveny snimac¢ pohybu sa pouZiva na automatické spinanie svietidiel
v priestoroch (vonkaj$om aj vnutornom). Snima¢ reaguje na teplo pohybujtcich
sa 0s0b v detekénom poli. Po naruseni detekéného pola sa automaticky zapne
pripojené zariadenie na nastaveny ¢as.

Bezpecnostné pokyny a upozornenia
Pred pouzivanim zariadenia si precitajte ndvod na pouzivanie.

DodrZiavajte bezpe¢nostné pokyny uvedené v tomto navode.
Pred pouzivanim vyrobok skontrolujte. Ak je niektora ¢ast' poSkodend, nepou-
Zivajte ho.
Pred inStalaciou sa uistite, Ze je odpojené napéjanie.
V pripade poruchy zariadenie neopravuijte ani nerozoberajte.
V dosledku ruSenia elektromagnetického pola méze pri malom teplotnom rozdiele
medzi pohybujlicim sa objektom a okolim alebo v désledku oslnenia (napr. silnym
zdrojom svetla) dojst k nespravnemu fungovaniu vyrobku.
Pripojeny kabel nesmie byt v ¢ase instalacie snimaca pripojeny do elektrickej
siete. Pripojenie napajacieho kabla k snimacu smie vykonat' osoba s kvalifikaciou
elektrikéra.



Opis obrazkov

Obrazok 1 - vSeobecna schéma Obrézok 3 — nastavenie &asu a citlivosti
Obrazok 2 — schéma zapojenia a. C_as_ spirjania

« L - spinany fazovy vodi¢, &erveny b. Citlivost na svetlo

« N -nulovy vodi¢, modry Obrazok 4 - orientacia pohybu

« L —fazovy vodi¢, hnedy a. Spravna

b. Nespravna
Technické udaje
Napéjanie: 220-240 V (AC), 50-60 Hz ~ Prevadzkova teplota: -20 °C az +40 °C

Maximalne zatazenie: 1 200 W Relativna vlhkost prostredia: < 93 %

Maximalne vykonové zatazenie: 600 W  Vyska inStalacie: 1,8-2,5 m

Cas zopnutia: min 10+ 3 s Detekéna pohybova rychlost:

Cas zopnutia: max 15 £ 2 min 0,6-1,5m/s

Uhol detekcie: 180° Prikon: 0,65 W

Citlivost' na svetlo: < 3 LUX ~ 2 000 LUX (0,63 W v pohotovostnom rezime)
(nastavitelnd) Krytie: IP44

Dosah detekcie: max 12 m (< 24 °C)

Princip fungovania snimaca

Snimac PIR prijima infracervené viny vysielané objektmi v jeho oblasti dosahu.
Ked' sa objekt pohybuje v rdmci dosahu, snima¢ zisti zmenu a aktivuje spinaci
prikaz na zapnutie svetla na nastaveny cas.

Dosah (citlivost) — maximalne 12 m

Pod pojmom dosah sa rozumie oblast vymedzena detekénym uhlom a minimalnou
a maximalnou dosiahnutelnou vzdialenostou od snimaca.

Dosah je mozné menit otaanim hlavy snimaca.

Nastavenie &asu (oneskorenia vypnutia) — TIME 10 s(+3 s)

aZ 15 min(+2 min)

Po zaznamenani posledného pohybu sa odpocitava nastaveny ¢as. Pri funkénom
teste sa odporu¢a minimalne nastavenie.



Nastavenie sumraku (citlivost’ na svetlo) — LUX (3 - 2 000 lx)

Pri funkénom teste sa odportia maximéalne nastavenie.

Uvedené informdcie su orientacné a mdZzu sa liSit v zavislosti od polohy a vysky
montéaze.

PL | Czujnik ruchu PIR

Czujnik ruchu na podczerwien stuzy do automatycznego wtaczania o$wietlenia
w wybranym miejscu na zewnatrz i wewnatrz. Czujnik reaguje na ciepto oséb
poruszajacych sie w obszarze detekcji. Po wejsciu w obszar detekcji podtaczone
urzadzenie automatycznie wtaczy sie na ustawiony czas.

Instrukcje bezpieczenstwa i ostrzezenia
M Przed uzyciem urzadzenia nalezy przeczyta¢ instrukcje obstugi.

Nalezy przestrzega¢ instrukcji bezpieczefstwa zawartych w niniejszej in-
strukcji.
Sprawdz produkt przed uzyciem; jesli jakakolwiek cze$¢ jest uszkodzona, nie
uzywaj produktu.
Przed montazem nalezy upewni¢ sig, ze zasilanie jest odtaczone.
W przypadku awarii urzadzenia nie nalezy podejmowac¢ prob jego naprawy lub
demontazu.
Zaktocenia pola elektromagnetycznego, niska réznica temperatur miedzy poru-
szajacym sie obiektem a jego otoczeniem lub ol$nienie (np. przez silne zrédto
$wiatta) moga spowodowac nieprawidtowe dziatanie produktu.
Przewod nie moze by¢ podtaczony do sieci zasilajacej w momencie instalacji
czujnika. Podtgczenie kabla zasilajacego do czujnika moze wykona¢ tylko osoba
z uprawnieniami elektrycznymi.

Opis rysunkéw
Rysunek 1 - schemat ogélny

Rysunek 2 - schemat okablowania
» L - przetgczany przewod fazowy, < N-przewdd neutralny, kolor niebieski
kolor czerwony * L - przewod fazowy, kolor brazowy



Rysunek 3 - ustawienie czasu i czutosci
a. Czas aktywacji
b. Czuto$¢ na natgzenie $wiatta

Parametry techniczne
Zasilanie: 220-240 V~, 50-60 Hz
Maksymalne obcigzenie: 1 200 W

Rysunek 4 - orientacja ruchu
a. Prawidtowa
b. Nieprawidtowa

Temperatura pracy: od -20 °C do
+40 °C

Wilgotno$¢ wzgledna: < 93%
Wysoko$¢ montazu: 1,8-2,5 m
Wykrywana predko$¢ ruchu:
0,6-1,5m/s
Zuzycie energii: 0,65 W
(w trybie gotowosci 0,63 W)
Stopien ochrony: |P44

Maksymalne obcigzenie
pojemnosciowe: 600 W

Czas aktywacji: min. 10+ 3 s

Czas aktywacji: maks. 15 + 2 min

Kat wykrywania: 180 °

Czuto$¢ na natgzenie $wiatta:
<3 LUX ~ 2 000 LUX (regulowana)

Zasigg wykrywania: maks. 12 m(<24 °C)

Zasada dziatania czujnika

Czujnik PIR odbiera fale promieniowania podczerwonego wysytanego przez
obiekty znajdujace sie¢ w zasiggu wykrywania. Przy ruchu obiektu w zakresie
wykrywania czujnik wykrywa zmiane i inicjuje polecenie wtaczenia ,Wtgcz
$wiatto” na ustawiony czas.

Zasieg wykrywania (czuto$¢) - do 12 m

Pod pojeciem zasiggu wykrywania jest rozumiany obszar ograniczong katem
detekcji oraz minimalng i maksymalng odlegto$cig wykrywania czujnika.
Zasieg mozna regulowac przez obracanie gtowicy czujnika.

Ust: czasu (op6zni wytaczenia) - TIME (od 10 s(+3s)

do 15 min (+2min))

Po wykryciu ostatniego ruchu dojdzie do odliczania ustawionego czasu. Przy
przeprowadzaniu testu dziatania zaleca sie ustawienie tej warto$ci na minimum.
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Ustawienie wytacznika zmierzchowego (czuto$é na natezenie $wiatta)
- LUX (3-2 000 Ix)

Przy przeprowadzaniu testu dziatania zaleca si¢ ustawienie tej wartosci
na maksimum.

Podane dane sa przyblizone i moga sie rézni¢ w zaleznoéci od lokalizacji i wy-
sokosci instalacji.

HU | PIR mozgéasérzékeld

Az infravéros mozgasérzékelSket (bel- és kiltéri) lampak automatikus fel- és
lekapcsolasadhoz hasznaljak. Az érzékeld az érzékelési tartomanyon belil
mozgé személyek testhdjét érzékeli. Amint valaki belép az érzékelési mezébe,
az érzékel6hoz csatlakoztatott késziilék automatikusan bekapcsol a beallitott
idétartamnak megfeleld ideig.

Biztonsagi eldirasok és figyelmeztetések
|I_!!| A berendezés hasznalata elétt tanulmanyozza 4t a hasznalati Gtmutatét.

Mindig tartsa be a jelen kézikdnyvben talalhaté biztonsagi eléirasokat.
Hasznalat elétt ellendrizze, ha a termék barmely része sériilt, ne hasznalja!
Szerelés el6tt ellendrizze, hogy le legyen valasztva az elektromos halézatrol!
Ha a késziilék hibas, ne prébalja megjavitani vagy szétszerelni!

Az elektromagneses mez§ interferenciaja, a mozgo személy/targy és a kirnyezete
kozotti tul kis hémérséklet-kildnbség, vagy (pl. egy erds fényforrasbol szarmazo)
fénycsdva a késztlék hibas miikodését eredményezheti.

Avezetéket az érzékeld szerelésekor még nem szabad az elektromos halézathoz
csatlakoztatni. A tapkabel csatlakoztatasat az érzékel6hoz kizérélag villanysze-
rel6i képzettségli személy végezheti.

A képek leirasa

1. abra - altalanos rendszerrajz

2. abra - kapcsolasi rajz

» L - kapcsolt fazisvezetd, piros szinli + L - fazisvezet6, barna szinl

» N-nulla vezetd, kék szinl
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3. abra - 1d6 és érzékenység beallitasa 4. abra - Mozgasirany

a. Kapcsolasi id6tartam a. Helyes
b. Fényérzékenység b. Helytelen
Miiszaki paraméterek
Tapellatas: 220-240 V~, 50-60 Hz Uzemi hémérséklet-tartomany: -20 °C
Maximalis terhelés: 1 200 W és +40 °C kozott
Maximalis kapacitiv terhelés: 600 W Relativ paratartalom: <93%
Kapcsolasi id6tartam: min. 10+ 3 s Telepitési magassag: 1,8-2,5 m
Kapcsolasi id6tartam: max. 15 + 2 min  Erzékelt mozgasi sebesség: 0,6-1,5 m/s
Erzékelési szog: 180° Fogyasztas: 0,65 W
Fényérzékenység: < 3 LUX ~ 2000 LUX (készenléti izemmodban 0,63 W)
(allithato) Védettségi fokozat: P44
Erzékelési hatotavolsag: max. 12 m
(<24°C)

Az érzékeld miikddése

A PIR érzékel§ az érzékelési tartomanyon bellil levs targyak/személyek altal
kibocsatott infravéros hulldmokat érzékeli. Amikor egy, az érzékelési tartomanyon
beldl levd targy/személy megmozdul, az érzékeld egy kiolddjelet kiild a csatla-
koztatott lampanak, amely a bedllitott idétartamra bekapcsol.

Erzékelési tartomany (érzékenység) - akar 12 m

Az ,érzékelési tartomany” az érzékelési szog és az érzékel minimum/maximum
érzékelési hatétavolsaga altal meghatarozott teriilet.

A tartomany az érzékeléfej elforditasaval valtoztathato.

1d6 beallitasa (kikapcsolas késleltetése) - TIME 10 s (+3 s) és 15 min
(+2 min) kézétt

Alegutolsd mozgas érzékelése utan elindul a bedllitott idétartamnak megfeleld vissza-
szamlalas. A teljesitmény teszteléséhez javasoljuk, hogy a minimum értéket allitsa be.
Sziirkiilet beallitasa (fényérzékenység) - LUX (3-2 000 Lx)

A teljesitmény teszteléséhez javasoljuk, hogy a minimum értéket allitsa be.

A fenti adatok csupan hozzavetdlegesek, és a telepités helyétdl és magassagatol
fliggéen eltérdek lehetnek.
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Sl | Senzor gibanja PIR

Infrardeci senzor gibanjase uporablja za samodejno preklapljanje lu¢i v notranjih
in zunanjih prostorih. Senzor se odziva na toplotno sled oseb, ki se gibljejo v
obmocju zaznavanja. Ob vstopu v obmocje zaznavanja se priklju¢ena naprava
samodejno vklopi za izbrano obdobje.

Varnostna navodila in opozorila
Pred uporabo naprave preberite uporabni$ki priro¢nik.

Upostevajte varnostna navodila iz priro¢nika.
Pred uporabo izdelek preglejte. Ce je kateri koli del poskodovan, izdelka ne
uporabljajte.
Pred namestitvijo se prepricajte, da je napajanje izkljueno.
Ce se naprava pokvari, je ne poskusajte popraviti ali razstaviti.
Elektromagnetne motnje, nizka temperaturna razlika med premikajo¢im se
predmetom in okolico ali ble€anje (npr. zaradi mo&nega vira svetlobe) lahko
povzrogijo nepravilno delovanje izdelka.
Med namestitvijo senzorja napajalni kabel ne sme biti prikljuen na elektriko.
Prikljucitev napajalnega kabla na senzor lahko opravi le ustrezno usposobljen
strokovnjak elektricar.

Opis slik
Slika 1 - splo$na shema Slikav3 — nastavitev ¢asa in obcutljivosti
Slika 2 - shema ozi¢enja a. Cas aktivacije
« L - preklopljeni fazni vodnik, rdega  b. ObCutljivost na svetlobo
barva Slika 4 — usmeritev gibanja
* N - nevtralni vodnik, modra barva a. Pravilno
» L - fazni vodnik, rjava barva b. Nepravilno
Tehnicni podatki
Napajanje: 220-240 V, 50-60 Hz Najvecja kapacitivna obremenitev:
Najvecja mo¢: 1200 W 600 W

Cas aktivacije: min. 10+ 3 s
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Cas aktivacije: najvet. 15 + 2 min Relativna vlaznost: < 93 %

Kot zaznavanja: 180° Visina vgradnje: 1,8-2,5 m
Obcutljivost na svetlobo: Hitrost zaznavanja gibanja: 0,6-1,5 m/s
< 3 LUX ~ 2000 LUX (nastavljivo) Poraba energije: 0,65 W (stati¢no
Obmocje zaznavanja: Najve¢ 12 m 0,63 W)
(<24°C) Stopnja zai&ite ohija: IP44
Delovna temperatura: od =20 °C do
+40 °C

Nacelo delovanja senzorja

Senzor PIR sprejema infrardece valove, ki jih oddajajo predmeti v obmogju zazna-
vanja. Ko se predmet premakne v obmocju zaznavanja, senzor zazna spremembo
in sprozi sprozilni ukaz »Vklopi lu¢« za nastavljeni Cas.

Obmoéje zaznavanja (obéutljivost) — do 12 m

»0bmocje zaznavanja« je obmocje, ki ga dolocajo kot zaznavanja ter najmanjsa
in najvecja razdalja zaznavanja od senzorja.

Obmocje lahko spremenite z obracanjem glave senzorja.

Nastavljeni &as (zakasnitev izklopa) — TIME (10 s(3 s)

do 15 min (+2 min)

Po zaznavi zadnjega premika se zacne odStevanje nastavljenega trajanja. Ce
Zelite izvesti preizkusno delovanije, je priporocljivo nastaviti najmanjso vrednost.
Nastavitev mraka (svetlobna ob&utljivost) — LUX (3-2000 x)

Ce elite izvesti preskusni zagon, je priporogljivo nastaviti najve&jo vrednost.
Navedeni podatki so priblizni in se lahko razlikujejo glede na lokacijo in vi§ino
namestitve.

RSIHRIBAIME | PIR senzor pokreta

Infracrveni senzor pokreta koristi se za automatsko ukljugivanje/iskljuivanje
svjetala u unutarnjim i vanjskim prostorima. Senzor reagira na toplinski trag osoba
koje se krec¢u u podrucju detekcije. Nakon ulaska u podrucije detekcije, povezani
uredaj se automatski ukljuuje na odabrano vrijeme.
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HSéﬁﬂurnosne upute i upozorenja
Progitajte korisnicki prirucnik prije upotrebe uredaja.

Pridrzavajte se sigurnosnih uputa navedenih u priru¢niku.
Pregledajte proizvod prije upotrebe; ako je neki dio oSte¢en, nemojte upotre-
bljavati proizvod.
Prije ugradnje provjerite je li isklju¢eno napajanje.
U slucaju kvara uredaja ne pokusavajte ga sami popravljati ili rastavljati.
Elektromagnetske smetnje, mala temperaturna razlika izmedu objekta u pokretu
i njegove okoline ili odsjaj (npr. od jakog izvora svjetlosti) mogu uzrokovati kvar
proizvoda.
Kabel napajanja ne smije biti priklju¢en na napajanje tijekom ugradnje senzora.
Prikljucivanje kabela napajanja na senzor smije obavljati samo stru¢na osoba
kvalificirana za takve poslove.

Opis slika
Slika 1 - op¢i dijagram Slika 3 - postavke vremena i osjet-
Slika 2 - dijagram ozigenja ljivosti
+ L - preklopljeni fazni vodi¢, crveni a. Vrijeme aktivacije
« N - neutralni vodig&, plavi b. Svjetlosna osjetljivost
* L - fazni vodi¢, smedi Slika 4 - orijentacija kretanja
a. Ispravno
b. Netocno
Tehnicki parametri
Napajanje: 220-240 V~, 50-60 Hz Svjetlosna osjetljivost:
Maksimalno opterecenje: 1.200 W <3 LUX ~2.000 LUX (podesivo)
Maksimalno kapacitivno optere¢enje: ~ Domet otkrivanja: maks. 12 m(<24 °C)
600 W Radna temperatura: od -20 °C
Vrijeme aktivacije: min. 10+ 3 s do +40 °C
Vrijeme aktivacije: maks. 15 + 2 min relativna vlaznost: < 93 %
Kut otkrivanja: 180 ° Visina ugradnje: 1,8 =2,5 m

Brzina otkrivanja pokreta: 0,6 — 1,5 m/s
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Potrosnja elektri¢ne energije: 0,65 W Stupanj zastite: IP44
(staticki 0,63 W)

Princip rada senzora

PIR senzor prima infracrvene valove koje emitiraju objekti u dometu detekcije.
Kada se objekt pomakne u podrucju detekcije, senzor detektira promjenu i pokrec¢e
naredbu “Uklju¢i svjetlo” na postavljeno vrijeme.

Domet detekcije (osjetljivost) — do 12 m

“Domet detekcije” je podruéje definirano kutom detekcije te minimalnom i mak-
simalnom udaljeno$éu detekcije od senzora.

Domet se moZze promijeniti okretanjem glave senzora.

Postavljeno vrijeme (odgoda iskljugivanja) — VRIJEME (10 s (+3 s)

do 15 min (+2 min)

Nakon to se detektira posljednji pokret, zapo€inje odbrojavanje zadanog trajanja.
Za izvodenje probnog rada preporucuje se postavljanje minimalne vrijednosti.

Postavka sumraka (osjetljivost na svjetlo) — LUX (3-2.000 Ix)
Za izvodenje probnog rada preporucuje se postavljanje maksimalne vrijednosti.
Navedeni podaci su pribliZni i mogu varirati ovisno o lokaciji i visini ugradnje.

DE | PIR Bewegungssensor

Der Infrarot-Bewegungssensor dient dem automatischen Schalten der Lichter im
Raum (auBen und innen). Der Sensor reagiert auf die Warmestrahlung von sich
bewegenden Personen im Erfassungsbereich. Bei Feststellung einer Anderung
der Warmestrahlung im Erfassungsbereich des Sensors wird das angeschlossene
Gerat automatisch fir eine festgelegte Zeit eingeschaltet.

Sicherheitsanweisungen und -hinweise

| Lesen Sie vor dem Einsatz des Gerats die Gebrauchsanleitung.

A Beachten Sie die in dieser Anleitung aufgeflihrten Sicherheitsanweisungen.
Uberpriifen Sie das Produkt vor dem Gebrauch, wenn etwas beschédigt ist,
verwenden Sie es nicht.
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Achten Sie vor der Montage darauf, dass Stromzufuhr abgeschaltet ist.
Reparieren Sie das Gerat im Falle einer Stérung nicht selbst und zerlegen Sie
es nicht.

Aufgrund von Stérungen durch elektromagnetische Felder, geringen Tempera-
turunterschieden zwischen dem sich bewegenden Objekt und der Umgebung,
Blendung (z. B. durch eine starke Lichtquelle) kann es zu Fehlfunktionen des
Produkts kommen.

Der anzuschlieBende Leiter darf zum Zeitpunkt der Installation des Sensors nicht
an das Stromnetz angeschlossen sein. Der Anschluss des Versorgungskabels
an den Sensor darf nur von Personen mit entsprechender elektrotechnischer

Qualifikation vorgenommen werden.

Beschreibung der Bilder

Abbildung 1 - Allgemeines Schema

Abbildung 2 - Schaltschema

+ L - geschalteter AuBenleiter (Phase),
Farbe rot

+ N - Nullleiter, Farbe blau

* L-stromfihrender AuBenleiter
(Phase), Farbe braun

Technische Parameter
Stromversorgung: 220-240 V~,

50-60 Hz
Maximale Stromlast: 1 200 W
Maximale kapazitive Stromlast: 600 W
Einschaltzeit: min 10+ 3 s
Einschaltzeit: max 15 + 2 min
Erfassungswinkel: 180 °
Lichtempfindlichkeit:

<3 LUX ~ 2000 LUX (einstellbar)
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Abbildung 3 - Einstellungen von Zeit
und Empfindlichkeit

a. Umschaltzeit

b. Lichtempfindlichkeit
Abbildung 4 - Ausrichtung der
Bewegung

a. Korrekt

b. Falsch

Erfassungsreichweite: maximal 12 m
(<24 °C)
Betriebstemperatur: -20 °C bis +40°C
Relative Umgebungsfeuchtigkeit: <93 %
Einbauhohe: 1,8-2,5 m
Erkennbare Bewegungsgeschwindig-
keit: 0,6-1,5 m/s
Strombedarf: 0,65 W
(0,63 W im Standby-Modus)
Schutzart: IP44



Funktionsprinzip des Sensors

Der PIR Sensor empféangt Infrarotwellen, die von Objekten innerhalb seines
Erfassungsbereichs ausgesendet werden. Bewegt sich ein Objekt innerhalb des
Erfassungsbereichs, erfasst der Sensor die Veréanderung und l6st den Schaltbefehl
LLicht einschalten” fiir eine festgelegte Zeitspanne aus.

Erfassungsbereich (Empfindlichkeit) - maximal 12 m

Der Begriff Erfassungsbereich bezeichnet den Bereich, der durch den Erfas-
sungswinkel und den minimal und maximal erreichbaren Abstand zum Sensor
definiert ist.

Dieser Bereich kann durch Drehen des Sensorkopfes verandert werden.

Zeiteinstellung (Abschaltverzégerung) - TIME 10 s(+3 s) bis 15 min
(¥2m in)

Nachdem die letzte Bewegung erfasst wurde, wird die eingestellte Zeit herunter-
gezahlt. Fir die Funktionspriifung wird die Einstellung auf Minimum empfohlen.
Dammerungseinstellung (Lichtempfindlichkeit) - LUX (3-2 000 [x)

Fir die Funktionspriifung wird die Einstellung auf Maximum empfohlen.

Die aufgeflihrten Angaben sind Richtwerte und konnen je nach Position und
Montagehdhe variieren.

UA | PIR-gatumk pyxy

IHcbpauepBOHMIt JaTUMK PyXy BUKOPUCTOBYETLCS AN aBBTOMATUYHOIO NEPEMUKaHHS
NpUragis OCBITNEHHS B NPUMILLEHHI (30BHI Ta BcepeauHi). laTumk pearye Ha Tenno
TIOfeN, L0 pyXaloTbCsi B 30HI BUSIBMEHHS. Y pasi chikcallii pyXy B 30Hi BUSBMEHHS
MiAKMIoYeHUA NpUNag aBTOMaTUYHO aKTUBYETLCA Ha 3afaHuii yac.

IHCTPYKLUIii Ta 3acTepeeHHA 3 TexHiku 6esnekn
L] [Mepen BUKOPUCTaHHAM NPUCTPOIO NPOUNTAITE NOCIBHMK 3 eKcnnyaTallii.

A [loTpuMyiiTeCh IHCTPYKUIl 3 TeXHIKM Be3neku, HaBeaeHUX y LbOMY MOCIBHMKY.
Mepen nouaTkoM eKcnyaTaLii nepesipTe NPUCTPIiA; Y pasi NOLLKOAKEHHA Byab-AKoi
neTani He BUKOPUCTOBYITE NPUCTPINA.

Mepen MoHTaeM 060B'A3KOBO BIKIIOUITh IWKEPESIO SKUBTEHHS.
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He peMoHTyiiTe i He po3bupaiite npuCTpiil B pasi HeCNpaBHOCTI.

Yepes BNMB eNEKTPOMArHiTHUX MOMIB, HEBETUKY Pi3HWLII0 TEMNEPaTyp Misk PyXoMUM
06'€KTOM | HAaBKOMWLLHIM CepefoBuLLEeM abo BinBAMCKM (HanpuKnag, Bif CUNbHOrO
Aseperna CBiTna) NpucTpilt Moske BUMTY 3 nagy.

He nipkniovaiite kabenb no enekTpoMepeski Mif Yac MOHTaxy faTuvka. Migknio-
YeHHs Kaberio )MBNeHHA 10 AaTuMKa Mae 3MiNCHIOBaTY KBanidhiKoBaHNA ENEKTPUK.

Onuc pucyHkis

PucyHok 1. 3aranbHa cxemMa

PucyHok 2. MpuHuMnosa enekTpuyHa

cxema

* L - cha3HWi NPOBIAHMK MiCNA AATUMKa,
YepBOHMIA Korip

* N - HynbOBWUI NPOBIAHMK, CHHIK KOS

+ L - chasHuit NPOBIAHMK, KOPUYHEBNI
Konip

TexHiuHi XxapaKTepucTUKM

[kepeno skueneHHs: 220-240 B
3MiHHoro cTpyMy, 50-60 Iy

MakcuManbHe HaBaHTaxeHHs: 1 200 BT

MaKcuMarnbHe EMHICHE HaBaHTaXEHHS:
600 BT

Yac nepeMmukaHHs: MiH. 10 + 3 ¢

Yac nepeMmukaHHs: Makc. 15 + 2 xB

KyT BusiBnenHs: 180°

YyTnmsicTb o ceitna: < 3 ik ~ 2 000 nk
(perynioeTbest)

MpuHumMn poboTu faTunka

PucyHok 3. HanawryBaHHs yacy Ta
4yTnMBOCTI

a. Yac nepemukaHHs

b. YytnusicTb o ceitna
PucyHok 4. OpienTauis (HanpsiMok)
Pyxy

a. MNpasunbHo

b. HenpasunbHo

Papiyc BusiBneHHs: Makc. 12 m (< 24 °C)
Poboua Temnepatypa: Bin -20 °C

no +40 °C
BinHocHa BonoricTb foBkinns: < 93%
Bucota MoHTasky: 1,8-2,5 M
LLiBuakicTb pyxy 06'ekTiB, siki Mose

BusBMTM aatumk: 0,6-1,5 M/c
CnoxuBaHHs eHeprii: 0,65 BT

(0,63 BT y peskuMi ouikyBaHHsl)
3axucT: IP44

PIR-patuvk npuitmMae iHppayuepBoHi XBuAi, BUMPOMiHIOBaHI 06’eKTaMm, LLO 3HaxXo-
AATbCS B 30Hi 0ro fAii. Konu 06'eKT pyxaeTbes B 30HI BUSIBNEHHS!, AaTUMK (iKCye
3MiHy Ta iHiLiloe KOMaHay «YBIMKHYTY CBITNO> Ha 3aflaHuWit NPOMIsKOK Yacy.
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Papiyc aii (uyTnusicTb): MakcuMyM 12 M

Mip TepMiHOM «papiyc Aii> Po3yMiloTb 30HY, OBMeeHy KyTOM BUSIBNIEHHS Ta MiHi-
MasibHOI 1 MaKCKUMarbHOIO BIICTaHHIO Bif AaTUMKa.

Papiyc Aii MoskHa 3MiHIOBaTM, NOBEPTAOUN FOMOBKY AlaTuMKa.

HanawTysaHhsi yacy (3aTpumka BumkHeHHs): TIME, i 10 c(+3 c)

no 15 xs(+2 x8)

Binnik yacy nounHaeTbCs Micns TOro, K faTUMK BOCTaHHE dhikcye pyx. [ins nepe-
BipKi POBOTN PEKOMEHLYETHCA BCTAHOBUTY MiHIMarnbHe 3HaUYeHHS.
HanawTyBanHsi cyTiHKiB (cBiTnouyTnusicTs): LUX (3-2 000 nk)

[lns nepeBsipkn poboTH PeKOMEHAYETLCS BCTAHOBITU MaKCUMaribHE 3HAUEHHSI.
HaBeneHa iHdhopMaLis € Nprbnn3HOI0 | MOXe 3MIHIOBATUCS 3a5EMKHO Bifl NONOXEHHS
Ta BUCOTU MOHTAXY.

ROIMD | Senzor de miscare PIR

Senzorul de miscare cu infrarosu serveste la comutarea automata a corpurilor
de iluminat din spatiu (exterior si interior). Senzorul reactioneaza la caldura
persoanelor aflate in miscare din cdmpul de detectie. Dupa patrunderea in campul
de detectie, dispozitivul conectat se porneste automat pentru durata setata.

Instructiuni si avertismente de siguranta

Tnainte de utilizarea dispozitivului, cititi manualul de utilizare.

A Respectati instructiunile de sigurantd mentionate Tn acest manual.

fnainte de utilizare, verificati produsul; in cazul in care vreo componentd este
deterioratd, nu 1l utilizati.

fnainte de montaj, asigurati-va cd alimentarea electricd este deconectata.

in caz de defectare a dispozitivului, nu il reparati si nu il demontati.

Din cauza perturbatiilor cdmpului electromagnetic, a diferentei mici de tempe-
ratura dintre obiectul in miscare si mediul ambiant, a orbirii (de exemplu de la
o sursa de lumina puternica), poate aparea functionarea incorecta a produsului.
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Conductorul conectat nu trebuie s& fie racordat la reteaua de alimentare in
timpul montajului senzorului. Conectarea cablului de alimentare la senzor poate
fi realizatd doar de o persoand cu calificare electrotehnica.

Descrierea imaginilor

Figura 1 - schema generala

Figura 2 - schema de conexiuni

+ L-conductor fazd comutata, cu-
loare rosie

+ N - conductor neutru, culoare al-
bastra

+ L - conductor faza, culoare maro

Parametri tehnici
Sursa de alimentare: 220-240 V~,
50-60 Hz
Sarcina maxima: 1 200 W
Sarcina capacitivd maxima: 600 W
Durata de comutare: min. 10+ 3 s
Durata de comutare: max. 15 + 2 min
Unghi de detectie: 180 °
Sensibilitate la lumina:
<3 LUX ~ 2 000 LUX (reglabils)
Distantd de detectie: max. 12 m
(<24°C)

Figura 3 - reglarea timpului si
sensibilitatii

a. Durata de comutare

b. Sensibilitate la lumina
Figura 4 - orientarea miscarii

a. Corecta

b. Incorecta

Temperatura de functionare: -20 °C
pana la +40 °C

Umiditate relativd ambientala: < 93%

Inaltime de instalare: 1,8-2,5m

Viteza de miscare detectata:
0,6-1,5 m/s

Consum: 0,65 W (0,63 W in regim de
asteptare)

Grad de protectie: IP44

Principiul de functionare al senzorului

Senzorul PIR receptioneazd undele infrarosii emise de obiectele aflate in zona de
acoperire. La miscarea unui obiect in zona de acoperire, senzorul detecteazd mo-

dificarea si initiazd comanda de comutare ,Aprindere lumind” pentru durata setata.

Distant3 de detectie (sensibilitate) — maxim 12 m
Prin termenul ,distanta de detectie” se intelege zona delimitatd de unghiul de
detectie si de distanta minima si maxima masurata de la senzor.
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Distanta de detectie poate fi modificata prin rotirea capului senzorului.
Reglarea timpului (intarziere la oprire) - TIME 10 s(+3s) pana la 15
min(+2min)

Dupa detectarea ultimei miscari, incepe numaratoarea timpului setat. Pentru
testul de functionare este recomandata setarea la minim.

Reglarea pragului crepuscular (sensibilitate la lumina) - LUX

(3-2 000 Ix)

Pentru testul de functionare este recomandata setarea la maxim.

Datele mentionate sunt orientative si pot varia in functie de pozitionare si
de Tnaltimea de montaj.

LT | PIR judesio jutiklis

Infraraudonyjy spinduliy judesio jutiklis naudojamas automatiniam apsvietimo
jjungimui patalpose ir lauke. Jutiklis reaguoja j aptikimo zonoje judanciy Zmoniy
Siluminius signalus. Patekus j aptikimo zong, prijungtas jrenginys automati$kai
jlungiamas pasirinktam laikotarpiui.

Saugos instrukcijos ir jspéjimai
Prie§ naudodami prietaisg perskaitykite naudotojo vadova.

Vadovaukités vadove pateiktomis saugos instrukcijomis.
Patikrinkite gaminj prie$ naudodami; jei kuri nors dalis yra paZeista, gaminio
nenaudokite.
Prie$ montuodami jsitikinkite, kad maitinimo $altinis yra atjungtas.
Sugedus jrenginiui, nebandykite jo taisyti ar ardyti.
Dél elektromagnetiniy trukdziy, mazo temperatdros skirtumo tarp judancio
objekto ir jo aplinkos arba atspindziy (pvz., nuo stipraus viesos altinio) gaminys
gali tinkamai neveikti.
Montuojant jutiklj maitinimo laidas neturi bati prijungtas prie elektros tinklo. Maiti-
nimo laida prie jutiklio gali prijungti tik atitinkama kvalifikacija turintis specialistas.

22



Paveiksléliy aprasymas

1 pav. - bendroji schema 3 pav. - laiko ir jautrumo nustatymai
2 pav. - laidy sujungimo schema a. Jjungimo laikas
« L-jjungiamas fazés laidininkas, b. Jautrumas Sviesai
raudonos spalvos 4 pav. — judéjimo kryptis
« N - neutralusis laidininkas, mélynos  a. Teisinga
spalvos b. Neteisinga

« L —fazeés laidininkas, rudos spalvos
Techniniai parametrai

Maitinimo $altinis: 220-240 V~, Aptikimo diapazonas: Iki 12 m (< 24 °C)
50-60 Hz Darbiné temperatara: nuo -20 °C iki
DidzZiausia apkrova: 1200 W +40 °C
DidzZiausia talpiné apkrova: 600 W Santykinis drégnumas: < 93 %
Jjungimo laikas: min. 10 + 3 s Montavimo aukstis: 1,8-2,5 m
Jjungimo laikas: maks. 15 + 2 min. Aptinkamo judesio greitis: 0,6-1,5 m/s
Aptikimo kampas: 180 ° Energijos suvartojimas: 0,65 W
Jautrumas $viesai: <3 LUX ~ 2000 LUX (statinis 0,63 W)
(reguliuojamas) Korpuso apsaugos klaseé: IP44

Jutiklio veikimo principas

PIR jutiklis priima infraraudonuosius spindulius, kuriuos skleidZia aptikimo zonoje
esantys objektai. Kai objektas juda aptikimo zonoje, jutiklis aptinka pokytj ir
nustatytam laikui inicijuoja paleidimo komanda ,Jjungti $viesg".

Aptikimo diapazonas (jautrumas) - iki 12 m

Aptikimo diapazonas - tai sritis, kurig apibréZia aptikimo kampas ir maziausias
bei didZiausias aptikimo atstumas nuo jutiklio.

Diapazong galima keisti sukant jutiklio galvute.

Nustatytas laikas (i8jungimo uZdelsimas) — LAIKAS (nuo 10 s(+3s)

iki 15 min(+2min)

Aptikus paskutinj judesj, pradedamas nustatytos trukmés skaiciavimas. Norint
atlikti bandomajj paleidima, rekomenduojama nustatyti maziausig verte.
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Prieblandos nustatymas (jautrumas $viesai) — LUX (3-2000 Lx)

Norint atlikti bandomajj paleidima, rekomenduojama nustatyti didZiausig verte.
Pateikti duomenys yra apytiksliai ir gali skirtis priklausomai nuo vietos ir jren-
gimo aukscio.

| PIR kustibas sensors

Infrasarkano kustibas sensoru izmanto automatiskai apgaismojuma parslégsanai
gan iekstelpas, gan arpus telpam. Sensors reagé uz to personu atstarota siltuma
signalu, kuras parvietojas noteikSanas zona. leejot noteik§anas zona, pieslégta
ierice automatiski ieslédzas uz izvéléto laiku.

Drosibas noradijumi un bridinajumi

Pirms ierices lietoSanas izlasiet lietotaja rokasgramatu.

A levérojiet rokasgramata sniegtos drosibas noradijumus.

Pirms lietoSanas parbaudiet izstradajumu; ja kada dala ir bojata, nelietojiet
izstradajumu.

Pirms uzstadiSanas parliecinieties, vai ir atvienots stravas padeves avots.
lerices atteices gadijuma neméginiet to labot vai izjaukt.

Elektromagnétiskie traucéjumi, zema temperataras starpiba starp kustigo objektu
un ta apkartni vai atspidumi (pieméram, no spéciga gaismas avota) var izraisit
izstradajuma darbibas traucéjumus.

Sensora uzstadiSanas laika baro$anas kabelis nedrikst bt pieslégts pie stravas.
Stravas kabela pieslégSanu sensoram drikst veikt tikai specialists ar atbilsto$u
elektrotehnisko kvalifikaciju.

Attélu apraksts

1. attéls - visparéja shema 3. attéls - laika un jutiguma iestatijumi
2. attéls - elektroinstalacijas shéma . AktivizéSanas laiks

- L - parslégtas fazes vads, sarkana b. Gaismas jutiba

krasa 4. attéls - kustibas orientacija
+ N - neitralais vads, zila krasa a. Pareizi
« L - fazes vads, brina krasa b. Nepareizi
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Tehniskie parametri

Barosanas avots: 220-240 V~, Noteik§anas diapazons: Maks. 12 m
50-60 Hz (<24°C)

Maksimala slodze: 1200 W Darba temperatira: -20 °C lidz +40 °C

Maksimala kapacitativa slodze: 600 W Relativais mitrums: < 93%

AktivizéSanas laiks min. 10+ 3 s Montazas augstums: 1,8-2,5 m

AktivizéSanas laiks maks. 15+ 2 min  Kustibas noteikSanas atrums:

Noteiksanas lenkis: 180 ° 0,6-1,5 m/s

Gaismas jutiba: <3 LUX ~ 2000 LUX Energijas patérins: 0,65 W
(regulgjams) (statiska 0,63 W)

Korpusa aizsardzibas klase: IP44

Sensora darbibas princips

PIR sensors uztver infrasarkanos vilnus, ko izstaro noteik$anas diapazona esosie
objekti. Kad kads objekts parvietojas noteikSanas diapazona, sensors konstaté
izmainas un uz iestatito laiku iedarbina iedarbina$anas komandu ,leslégt gaismu”.
Noteik3anas diapazons (jutiba) - lidz 12 m

.Noteik$anas diapazons” ir apgabals, ko nosaka noteik$anas lenkis un minimalais
un maksimalais noteik$anas attalums no sensora.

Diapazonu var mainit, pagriezot sensora galvinu.

lestatitais laiks (izslég$anas aizkave) - TIME (10 s(+3s) lidz 15 min(+2min)
Péc pédgjas kustibas konstatésanas sakas noteikta ilguma atskaite. Lai testétu
izstradajuma darbibu, ieteicams iestatit minimalo vértibu.

Kréslas iestatijums (gaismas jutiba) - LUX (3-2000 Ix)

Lai testétu izstradajuma darbibu, ieteicams iestatit maksimalo vertibu.
Sniegtie dati ir aptuveni un var at8kirties atkariba no atraSanas vietas un uzsta-
diSanas augstuma.
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EE | PIR liikumisandur

Infrapunast liikkumisandurit kasutatakse valgustuse automaatseks lilitamiseks
nii sise- kui ka vélistingimustes. Andur reageerib tuvastusulatuses liikuvate
inimeste kehasoojusele. Tuvastusulatusse sisenemisel lGlitub Ghendatud seade
automaatselt eelnevalt maaratud perioodiks sisse.

Ohutusjuhised ja hoiatused
Enne seadme kasutamist tutvuge kasutusjuhendiga.

Jargige juhendis toodud ohutusjuhiseid.
Kontrollige toodet enne kasutamist; arge kasutage toodet, kui méni selle osa
on kahjustatud.
Enne paigaldamist veenduge, et vérgutoide oleks valja ldlitatud.
Seadme rikke korral &rge seda ise parandada ega lahti vétta Uritage.
Elektromagnetilised haired, vaike temperatuurivahe liikuva objekti ja imbruse
vahel v6i pimestamine (nt tugeva valgusallika poolt) véivad pdhjustada toote
talitlushaireid.
Anduri paigaldamise ajal ei tohi toitekaablit vooluga tihendada. Toitekaabli vdib
anduriga Gihendada ainult vastavate elektritédde kvalifikatsiooniga spetsialist.

Jooniste kirjeldus

Joonis 1 - iildskeem Joonis 3 - aja ja tundlikkuse seaded
Joonis 2 - elektriskeem a. Aktiveerimisaeg
« L - lilitatud faasijuht, punane varvus ~ b. Valgustundlikkus
* N - neutraaljuht, sinist varvi Joonis 4 - liikumise orientatsioon
« L - faasijuht, pruuni varvi a. f)ige
b. Vale
Tehnilised parameetrid
Toide: 220-240 V~, 50-60 Hz Aktiveerimisaeg: max 15 + 2 min
Maksimaalne koormus: 1200 W Tuvastusnurk: 180 °
Suurim mahtuvuslik koormus: 600 W Valgustundlikkus: <3 luksi -> 2000 luksi
Aktiveerimisaeg: min 10 + 3 s (reguleeritav)
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Tuvastusulatus: max 12 m (<24 °C) Tuvastatava likumise kiirus: 0,6-1,5 m/s
Tootemperatuur: -20 °C kuni +40 °C Energiatarbimine: 0,65 W

Suhteline niiskus: < 93% (ootereziimil 0,63 W)
Paigalduskérgus: 1,8-2,5 m Umbrise kaitseklass: IP44

Anduri t66pdhimate

PIR-andur votab vastu tuvastusalal olevate objektide infrapunalaineid. Kui objekt
tuvastusalal liigub, siis tuvastab andur muutuse ja Kaivitab valitud ajaks valguse
sissellilitamise kaskluse.

Tuvastusulatus (tundlikkus) - kuni 12 m

Tuvastusulatus on ala, mille maéaratleb tuvastusnurk ning minimaalne ja maksi-
maalne tuvastuskaugus andurist.

Ulatust saab anduri pead pdérates muuta.

Seadistusaeg (valjaliilitumise viivitus) — AEGE (10 s (+3 s) kuni 15 min
(+2 min)

Parast viimase liikumise tuvastamist algab maaratud kestusega loendus. Proo-
visdidu teostamiseks on soovitatav maérata miinimumvaartus.

Hamara seadistus (valgustundlikkus) 3-2000 luksi

Testimiseks on soovitatav maarata maksiaalne vaartus.

Esitatud andmed on ligikaudsed ja véivad soltuvalt asukohast ja paigalduskor-
gusest erineda.

BG | PIR ceHsop 3a aBvmeHne

MHqJPaLIepBeHMHT CeH30p 3a AuKeHuece M3Mon3Ba 3a aBTOMaTUYHO MpPeBKIioY-
BaHe Ha OCBET/IEHUeTO Ha OTKPUTO U 3aKpUTO. JaTunker pearuvpa Ha TonsiHaTa Ha
fivuaTa, ABUXKeLLM Cce B 30HaTa Ha 3acuyaHe. an BfiM3aHe B 30HaTa Ha AeTekuus,
CBbp3aHOTO yCTpDHCTBO Ce BKJIl04YBa aBTOMAaTUYHO 3a MSﬁpaH nepuoa.

MHCTpyKuum 3a Ge3onacHoCT 1 NpepynpexaeHns

| I'Ipenw Aawusnonssare yCTpOl‘r’iCTBOTO‘ npoyeTe pbKOBOACTBOTO 3a nmpeﬁmenﬂ.

A Cnasgaiite VHCTPYyKUUUTE 3a 6e30macHOCT, flafieHn B HAaCTOALLIOTO PBKOBOACTBO.
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lMposepeTe npoaykTa npean ynoTpeba; ako HAKOS 4acT e nospeaeHa, He ro
u3nonssaiite.

lMpenu MoHTaxX, yBepeTe ce, Ye eNeKTpo3axpaHBaHETO € U3KITI0UEHO.

B cnyuait Ha noBpefia Ha YCTPOMCTBOTO He CE OMUTBaIiTe [ia o PEeMOHTMpaTe Ui
pasrnobsBate.

ENeKTpoMarHuTHM CMyLLIEHUS, HUCKa TeMnepaTypHa pasfinka Mesxay MBVKeLLMs
ce 0BeKT 1 OKofHaTa cpefa Ui oTbnscbuM (HanpuMep OT CUMEH U3TOUHUK Ha
CBETNMHa) MoraT ja I0BeAaT 0 HEU3NPaBHOCT Ha NPOAYKTa.

3axpaHBalLmMAT Kaben He Tpsbea fia 6bae CBLP3aH KbM 3axpaHBaHEeTO Mo BpeMe Ha
MOHTaa Ha ceHsopa. CBbp3BaHeTo Ha 3axpaHBalLLs Kaben KbM ceH3opa Moxe fia
Ce 3BbpLLBA CaMo OT CNeLMasniCT CbC CbOTBETHAaTA eNEKTPUUYECKa KBannuKaums.

Onucanue Ha courypute

®urypa 1 - obwa cxema

durypa 2 - cxeMa Ha CBbp3BaHe

+ L - npeBknioyeH hasos NPOBOAHWK,
YepBeH UBAT

* N - HeyTpaneH NpoBOAHWK, CWH LBAT

* L - cha30B NPOBOAHMK, KadhsiB LBAT

TexHuyecku napamMeTpu
3axpaHBaHe: 220-240 V~, 50-60 Hz
MakcumanHo HaToapsaHe: 1200 W
MakcumanHo KanauuTUBHO HaToBap-
BaHe: 600 W
BpeMe 3a akTuBMpaHe: MuH. 10 £ 3 s
Bpeme 3a akTuBMpaHe: Makc. 15 + 2 min
bron Ha 3acuuane: 180°
HacTpoiika Ha npara Ha OCBETEHOCT:
<3 LUX ~ 2 000 LUX (perynupyemo)
NlnanasoH Ha 3acuyaHe: 12 m Makc.
(<24 °C)

durypa 3 - HacTpoiiku 3a BpeMe n
YYBCTBUTEJTHOCT

a. Bpeme 3a akTuBupare

b. HacTpoiika Ha npara Ha ocBeTeHoCT
Durypa 4 - opueHTauMsa Ha ABUKEHNETO

a. MNpasunHo

b. HenpasunHo

PabotHa TemMnepatypa: ot -20 °C
no +40 °C

OTHOCHTENHA BNAXHOCT: < 93 %

MoHTaxHa BucoumnHa: 1,8 = 2,5 m

CKOpOCT Ha [IBUKEHME 33 3aCHyaHe:
0,6-1,5 m/cek

Pasxop Ha eHeprus: 0,65 W
(cTatnyHo 0,63 W)

CreneH Ha 3awwTa: IP44
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MpuHuMn Ha paboTta Ha ceH3opa

PIR patuvkbT nprema nHpauepseHm BbITHM, M3MbUBaHK OT obekTuTe B obxsaTa
Ha 3acuuaHe. KoraTo naneH obekT ce iBuxu B 06xBaTa Ha 3acuyaHe, JaTUMKBLT
3acuya npoMsiHaTa M CTapTvpa 3afieiicTBallla KoMaHaa ,Bkmioun ocsetnexmeTo”
3a n3bpaHus nepuop, oT BpeMe.

06xBat Ha 3acuuaHe (uyscTBUTENHOCT) — A0 12 M

,0BXBaTHT Ha 3acuyaHe” e 30Ha, OMpeferneHa oT brb/la Ha 3acCuyaHe U MUHUMATIHOTO
1 MaKCMMasHOTO Pa3CTOsHWE Ha 3acuyaHe OT iaTumKa.

0bxBaTHT MOKE f1a Ce MPOMEHs Upe3 3aBbpTaHe Ha rnaBaTa Ha AaTuuKka.

HactpoiisaHe Ha Bpeme (3ab npy N3KI ) - BPEME (10 s (+3 s)
no 15 min (+2 min)

CJ'IE,U, 3acun4yaHe Ha NOCnNefHOTO ABMXKeHue 3anoysa OTﬁpoﬂBaHe C onpeferneHa
NPOABIIKUTENHOCT. 3a Aa M3BbpLINTE TECTOBO U3MbJIHEHWE, Ce npenopbyBa Aa
3afagete MMHUManHaTa CTOWHOCT.

HacTpoitka 3a perynupate Ha cunata Ha CBETSIMHHUSA NOTOK (cBeTno-
uyscteutentoct) — LUX (3-2000 Lx)

3a Aa U3BbpLUNTE TECTOBO MyCKaHe, ce npenopbyBa Aa 3ajafeTe MakCcMMarnHata
CTOWHOCT.

npeﬂOCTBBeHMTE [aHHK Ca anﬁﬂMSMTEﬂHM v Morat fia Bapupar cnopef MecTtono-
JI0XKEeHMEeTO U BUCOUYMHATA Ha MOHTUPaHe Ha faTtyuka.

FRIBE | Détecteur de mouvement PIR

Ce détecteur de mouvement a infrarouges est utilisé pour allumer automati-
quement des lampes (aussi bien a U'extérieur qu'a Uintérieur). Le capteur réagit
a la chaleur dégagée par les personnes qui se déplacent dans le champ de
détection. En cas de violation du champ de détection, l'appareil raccordé s'active
automatiquement et reste ensuite activé durant la période ayant été paramétrée.
Consignes de sécurité et avertissements

Avant d'utiliser cet appareil, lire attentivement la Notice utilisateur.
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A Toujours veiller a respecter les consignes de sécurité stipulées dans la
présente notice.

Contrdler cet appareil avant de Uutiliser. Si une de ses parties devait &tre endom-
magée, il conviendra de ne plus l'utiliser.

Avant de procéder au montage, vérifier que l'alimentation électrique a été
débranchée.

Si appareil est en défaut, ne pas essayer de le réparer ni de le démonter.

Des perturbations du champ électromagnétique, une faible différence de tem-
pérature entre 'atmosphére et 'objet en mouvement, un éblouissement (par
exemple suite a la présence d’'une puissante source de lumiére), tout cela peut
faire que U'appareil ne fonctionne pas correctement.

Au moment du montage du capteur, le cable d'alimentation ne peut pas étre
raccordé au réseau d'alimentation. Raccorder le cable d'alimentation au capteur
est une opération qui devra étre réalisée par une personne ayant les qualifications
et les habilitations électrotechniques nécessaires.

Description des figures

Figure 1 — Schéma général Figure 3 — Réglage de Uheure et de
Figure 2 — Schéma de cablage la sensil/)ilit{e
« L - Phase commutée, couleur rouge - Durée d’enclenchement
« N - Neutre, couleur bleue b. Sensibilité a la lumiere
+ L - Phase, couleur marron Figure 4 - Orientation du mouvement
a. Correct
b. Incorrect

Parameétres techniques
Alimentation : 220-240 V~, 50-60 Hz Durée de la commutation :

Charge maximale : 1 200 W max. 15 + 2 min
Charge capacitaire maximale : 600 W Angle de détection : 180°
Durée de la commutation : Sensibilité a la lumiére :
min.10+3s <3 LUX ~ 2000 LUX (peut étre
modifié)
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Portée de la détection : 12 m max. Hauteur d'installation : 1,8 =25 m

(<24°C) Vitesse de détection : 0,6 — 1,5 m/s
Température d’exploitation : -20 °C Consommation : 0,65 W

a+40°C (en mode de veille 0,63 W)
Humidité relative ambiante : < 93 % Indice de protection : IP44

Principe de fonctionnement du capteur

Le capteur PIR réceptionne les ondes infrarouges émises par les objets/personnes
qui se trouvent dans sa zone de portée. Si un mouvement est détecté dans la
zone de portée du capteur, ce dernier enregistre ce changement et exécute ordre
<« Allumer la lumiére » durant la période ayant été préalablement paramétrée.

Portée (sensibilité) — au maximum 12 m

Par le terme « Portée », nous entendons une zone délimitée par 'angle de détec-
tion et les distances minimale et maximale pouvant étre atteintes par le capteur.
Il est possible de modifier la portée en faisant pivoter la téte du capteur.

Réglage du temps (temporisation de Uextinction) — TIME 10 s (+3 s)

415 min (+2 min)

Le décompte du temps ayant été paramétré commencera aprés enregistrement
du dernier mouvement. Lors de U'essai fonctionnel, il est recommandé de régler
ce parameétre a sa valeur minimale.

Réglage du crépuscule (sensibilité a la lumiére) — LUX (3-2 000 Lx)
Lors de U'essai fonctionnel, il est recommandé de régler ce paramétre a sa
valeur maximale.

Ces informations ne sont fournies qu'a titre indicatif, elles pourront varier en
fonction de la position et de la hauteur de montage.

IT | Sensore di movimento PIR

Ilsensore di movimento a infrarossi serve alla commutazione automatica delle luci
negli ambienti (esterni e interni). Il sensore reagisce al calore delle persone che si
muovono nel campo di rilevamento. Quando il campo di rilevamento viene inter-
rotto, il dispositivo collegato viene automaticamente acceso per il tempo stabilito.
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Istruzioni e avvertenze di sicurezza

A Osservare le istruzioni di sicurezza contenute in questo manuale.
Controllare il prodotto prima di usare la lampada; se qualche parte & danneggiata,
non utilizzarla.

Assicurarsi che l'alimentazione sia scollegata prima dell'installazione.

In caso di malfunzionamento, non riparare o smontare il dispositivo.

Il prodotto potrebbe non funzionare correttamente in caso di interferenze del
campo elettromagnetico, piccole differenze di temperatura tra Uoggetto in
movimento e l'ambiente, abbagliamento (ad esempio da una forte fonte di luce).
Il cavo collegato non deve essere collegato alla rete elettrica al momento dell’in-
stallazione del sensore. Il collegamento del cavo di alimentazione al sensore pud

| Prima di utilizzare il dispositivo, leggere le istruzioni per l'uso.

essere effettuato da una persona con qualifica elettrotecnica.

Descrizione delle immagini

Figura 1 - schema generale

Figura 2 — schema del cablaggio

» L-conduttore di fase commutata,
colore rosso

» N - conduttore zero, colore blu

+ L-conduttore di fase, colore marrone

Parametri tecnici

Alimentazione: 220-240 V~, 50-60 Hz

Carico massimo: 1.200 W

Capacita massima: 600 W

Tempo di commutazione: min 10+ 3 s

Tempo di commutazione: max 15
+2min

Angolo di rilevamento: 180°

Figura 3 — impostazione del tempo
e della sensibilita
a. Tempo di commutazione
b. Sensibilita alla luce
Figura 4 - orientamento del movimento
a. Corretto
b. Errato

Sensibilita alla luce: <3 LUX ~ 2 000 LUX
(regolabile)

Campo di rilevamento: 12 m max.
(<24°C)

Temperatura di esercizio: da -20°C
a +40°C

Umidita relativa ambientale: <93%

Altezza di installazione: 1,8-2,5 m
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Velocita di rilevamento del movimento:  Consumo: 0,65 W (in modalita stan-
0,6-1,5m/s dby 0,63 W)
Isolamento: IP44

Principio di funzionamento del sensore

Il sensore PIR riceve le onde infrarosse emesse dagli oggetti che si trovano nel
raggio d'azione. Il sensore rileva il cambiamento al movimento dell'oggetto nel
raggio di azione e avvia il comando di commutazione “Accendi la luce” per il
tempo impostato.

Raggio di azione (sensibilita) - massimo 12 m

Con il termine raggio di azione si intende l'area definita dall'angolo di rilevamento
e dalla distanza minima e massima raggiungibile.

Il raggio di azione puo essere modificato ruotando la testa del sensore.
Impostazione del tempo (ritardo dello spegnimento) — TIME 10 s (+3 s)
fino a 15 min (+2 min)

Dopo la registrazione dell'ultimo movimento inizio al conto alla rovescia del tempo
impostato. Per la prova di funzionamento si raccomanda l'impostazione minima.
Impostazione del tramonto (sensibilitad luminosa) - LUX (3-2.000 Lx)
Per la prova di funzionamento si raccomanda l'impostazione massima.

Le informazioni fornite sono approssimative e possono variare in base alla
posizione e all'altezza dell'installazione.

NL | PIR-bewegingssensor

De infra rood bewegingssensor wordt gebruikt voor het automatisch schakelen
van verlichting in de ruimte (binnen en buiten). De sensor reageert op de warmte
van mensen die zich in het detectieveld bewegen. Wanneer het detectieveld
wordt overschreden, wordt het aangesloten apparaatautomatisch gedurende
een ingestelde periode ingeschakeld.

Veiligheidsaanwijzingen en waarschuwingen

|LAJ| Lees de gebruiksaanwijzing voordat u het apparaat gaat gebruiken.
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A Volg de veiligheidsinstructies in deze handleiding.

Controleer het product voor gebruik op beschadigingen. Indien er onderdelen

beschadigd zijn, gebruik het dan niet.

Zorg ervoor dat de voeding is losgekoppeld voor de installatie.

Repareer of demonteer de apparatuur niet in geval van een storing.

Door interferentie van elektromagnetische velden, kleine temperatuurverschillen

tussen het bewegende object en de omgeving, schittering (bijv. door een sterke

lichtbron) kan het product onjuist functioneren.

De aan te sluiten kabel mag tijdens de montage van de sensor niet op het voe-

dingsnet zijn aangesloten. Het aansluiten van de voedingskabel op de sensor

kan uitsluitend worden uitgevoerd door een persoon met een elektrotechnische

kwalificatie.

Beschrijving van de figuren

Figuur 1 - algemeen schema

Figuur 2 - aansluitschema

« L-geleider van geschakelde fase,
kleur rood

+ N - nulgeleider, kleur blauw

« L - fasegeleider, kleur bruin

Figuur 3 - Tijd- en gevoeligheidsin-
stellingen
a. Schakeltijd
b. Lichtgevoeligheid
Figuur 4 - Bewegingsoriéntatie
a. Correct
b. Fout
Technologische parameters

Voeding: 220-240 V~, 50-60 Hz Bedrijfstemperatuur: -20 °Ctot +40 °C

Maximale schakelbelasting: 1 200 W

Maximale belastbaarheid: 600 W

Tijdstip van inschakelen: min 10 + 3 s

Tijdstip van inschakelen: max 15 + 2 min

Detectiehoek: 180 *

Lichtgevoeligheid: <3 LUX ~ 2 000 LUX
(instelbaar)

Detectiebereik: 12 m max. (<24 °C)

Relatieve vochtigheid: < 93 %
Installatiehoogte: 1,8-2,5 m
Snelheid van bewegingsdetectie:
0,6-1,5m/s
Verbruik: 0,65 W
(0,63 W in standby-modus)
Dekking: IP44
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Werkingsprincipe van de sensor

De PIR-sensor ontvangt infraroodgolven die worden uitgezonden door objecten
binnen zijn bereik. Wanneer een object zich binnen het bereik van de sensor be-
weegt, registreert de sensor de verandering en activeert hij het schakelcommando
“Licht inschakelen” voor de ingestelde tijd.

Bereik (gevoeligheid) - maximaal 12 m

Met het begrip “bereik” wordt het gebied bedoeld dat wordt afgebakend door
de detectiehoek en de minimale en maximale bereikbare afstand tot de sensor.
Het bereik kan gewijzigd worden door de sensorkop te draaien.

Tijdinstelling (uitschakelvertraging) - TIME 10 s (3 s) tot 15 min (2 min)
Nadat de laatste beweging is opgenomen, wordt de ingestelde tijd afgeteld. Tijdens
de functionele test wordt de minimuminstelling aanbevolen.

Schemerinstelling (lichtgevoeligheid) - LUX (3—2 000 Lx)

Tijdens de functionele test wordt de maximuminstelling aanbevolen.

De gegeven informatie is slechts een indicatie en kan variéren afhankelijk van
de positie en montagehoogte.

ES | Sensor de movimiento PIR

El sensor de movimiento infrarrojo sirve para encender las luces de manera
automatica en el espacio (interior y exterior). El sensor reacciona a la tempera-
tura de las personas que se mueven en del campo de deteccion. Al registrarse
una alteracién en el campo de deteccion, el dispositivo conectado se enciende
automaticamente por el tiempo configurado.

Instrucciones y advertencias de seguridad
Antes de utilizar el dispositivo, lea el manual de instrucciones.

Siga las instrucciones de seguridad indicadas en este manual.
Antes de utilizarlo, revise el producto. Si alguna parte esta dafiada, no utilice
el producto.
Antes del montaje, aseglrese que el producto esta desconectado de la fuente
de alimentacion.
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En caso de averia no repare ni desmonte el producto por su cuenta.

Debido a las interferencias del campo electromagnético, en caso de una diferencia
de temperatura pequefia entre el objeto en movimiento y el entorno o en caso
de deslumbramiento (por ejemplo por una fuente luminosa fuerte), puede que
el dispositivo no funcione correctamente.

Durante el montaje del sensor, el cable que esté manipulando debe estar des-
conectado de la red de alimentacion. La conexién del cable de alimentacion al
sensor puede realizarla solo una persona con cualificacion eléctrica.

Descripcion de las imagenes

Figura 1 - esquema general

Figura 2 - esquema eléctrico

+ L-cable de fase conmutada, co-
lor rojo

+ N - cable neutro, color azul

+ L - cable de fase, color marrén

Ficha técnica
Alimentacion: 220-240 V~, 50-60 Hz
Carga méxima: 1200 W
Carga de capacidad méxima: 600 W
Tiempo de activacion: min 10+ 3 s
Tiempo de activacién: max. 15 + 2 min
Angulo de deteccion: 180 °
Sensibilidad luminica:
<3 LUX ~ 2000 LUX (ajustable)
Alcance de deteccion: 12 m max.
(<24°C)
Temperatura de funcionamiento:
de -20°C a +40 °C
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Figura 3 - ajustes de tiempo
y sensibilidad

a. Tiempo de activacion

b. Sensibilidad luminica
Figura 4 - orientacion del movi-
miento

a. Correcto

b. Incorrecto

Humedad relativa del ambiente:
<93 %

Altura de montaje: 1,8-2,5 m

Velocidad de deteccion de movimien-
to: 0,6-1,5 m/s

Consumo: 0,65 W (en modo de espera
0,63W)

Proteccion: IP44



Principio de funcionamiento del sensor

Elsensor PIR recibe las ondas infrarrojas que emiten los objetos en la zona de al-
cance. Cuando un objeto se mueve dentro del rango de alcance, el sensor registra
el cambio y activa la orden de “Encender la luz” durante el tiempo seleccionado.

Alcance (sensibilidad) — maximo 12 m

Con el término “alcance” se entiende el area determinada por el angulo de detec-
cion y la distancia minima y méaxima alcanzable desde el sensor.

El alcance se puede cambiar girando la cabeza del sensor.

Configuracién del tiempo (retraso de la desactivacion automatica)

- TIME 10 s (+3 s) hasta 15 min (+2 min)

Al registrar el Ultimo movimiento empieza a contar el tiempo seleccionado. En la
prueba de funcionamiento se recomienda seleccionar el minimo.

Configuracion de atenuacién (sensibilidad luminica) — LUX (3-2000 Lx)
En la prueba de funcionamiento se recomienda seleccionar el maximo.

Los datos indicados son orientativos, pueden variar segun la posicion y altura
de montaje.

PT | Sensor de movimento PIR

0 sensor de movimento por infravermelhos é utilizado para a comutagao auto-
matica de luzes em areas interiores e exteriores. O sensor responde a assinatura
térmica das pessoas que se deslocam na area de detegdo. Ao entrar na area
de detegdo, um dispositivo conectado é automaticamente ligado durante um
periodo selecionado.

Instrugdes e avisos de seguranca

L Leia o manual do utilizador, antes de utilizar o dispositivo.

A Siga as instrugdes de seguranga constantes do manual.

Inspecione o produto antes de o utilizar; se alguma pega estiver danificada, ndo
utilize o produto.

Antes de instalar, certifique-se de que a fonte de alimentag&o esta desligada.
Em caso de avaria do dispositivo, ndo tente repara-lo ou desmontéa-lo.
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As interferéncias eletromagnéticas, uma baixa diferenga de temperatura entre o
objeto em movimento e as suas imediagdes, ou o encandeamento (por exemplo,
por uma fonte de luz forte) podem provocar o mau funcionamento do produto.
0 cabo de alimentagao ndo deve estar ligado a corrente elétrica durante a instala-
¢do do sensor. A ligagao do cabo de alimentag&o ao sensor s6 pode ser efetuada
por um profissional com qualificagdes elétricas relevantes.

Descrigao das figuras

Figura 1 - diagrama geral Figura 3 - defini¢des de tempo
Figura 2 - esquema de cablagem e sensibilidade
« L - condutor de fase comutada, cor ~ a. Tempo de ativagao
vermelha b. Sensibilidade a luz
+ N - condutor neutro, cor azul Figura 4 - orientagdo do movimento
+ L - condutor de fase, cor castanha a. Correto
b. Incorreto

Parametros técnicos
Alimentag&o: 220-240 V~, 50-60 Hz Temperatura de funcionamento:

Carga méxima: 1200 W -20°Ca+40°C
Carga capacitiva maxima: 600 W Humidade relativa: < 93%
Tempo de ativagdo: min. 10+ 3 s Altura de montagem: 1,8-2,5 m
Tempo de ativagdo: max. 15 + 2 min Velocidade do movimento de detegao:
Angulo de detegao: 180° 0,6-1,5m/s
Sensibilidade a luz: <3 LUX ~2000 LUX ~ Consumo de energia: 0,65 W
(ajustavel) (estatico 0,63 W)
Alcance de detegdo: 12 m méx. Classificagao da caixa: IP44
(<24°C)

Principio de funcionamento do sensor

0 sensor PIR recebe ondas de infravermelhos emitidas por objetos na area de
detegdo. Quando um objeto se move na area de detegao, o sensor deteta a alte-
ragao e inicia um comando de disparo “Acender a luz” durante o tempo definido.
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Alcance de detegéo (sensibilidade) - até 12 m

0 “alcance de deteg&o” é uma area definida pelo angulo de deteg&o e pela distancia
minima e maxima de detegao do sensor.

0 alcance pode ser alterado rodando a cabega do sensor.

Tempo de regulagio (atraso de desativago) - TIME (10 s (+3 s) a 15 min
(+2 min)

Apbs a detegdo do Ultimo movimento, inicia-se uma contagem decrescente com
uma duragao definida. Para efetuar um teste de funcionamento, recomenda-se
que se defina o valor minimo.

Definigdo do crepusculo (sensibilidade a luz) - LUX (3-2000 [x)

Para efetuar um teste de funcionamento, recomenda-se que se defina o valor
maximo.

0Os dados fornecidos sdo aproximados e podem variar consoante o local e a altura
da instalagdo.

GRICY | AwoBntApag kivnong PIR

O awoBnTripagkivnong LIEPUBPWY XPNOLLOTIOLELTAL YLt TNV QUTOUATN EVEP-
YoTo{non Twv PWTWV TG00 0 E0WTEPIKOUE OCO0 KO OE EEWTEPIKOVG XWPOUG.
O awoBNTpag amokpiveTal oto BepHIKS {XVOG TwV aTdHWY TTOL KVouvTalL
otV TEPLoX avixveuong. Kotd tnv €lcodo otnv TEPLOXN aViXVELONG,
Lot OUVOEDEHEVN CUOKELN EVEPYOTIOLE(TAL OUTOHOTO YO HLO ETUAEYHEVN
XPOVIKR Ttep{odo.

0dnyleg aoPaAElaG Kot TTPOELDOTIOOELG

L] ABAOTE TO £YXEPIBLO XPAOTN TPV XPNOLLOTIOACETE TN CUOKELN.

A Tnpeite g 0dNyleg aoWoelag TTOU TEPNABAVOVTOL OTO EYXELPOLO.
EmBewpriote 1o mpoildv mpv omd ) Xprion. Av OTOLOOATIOTE THAKHX EXEL
umootel {NHLE, KNV XPNOLHOTIOAOETE TO TtPOLOV.

Mpwv amd v eykatdotaon, BeRawdelte dTL N Tpoodooiar elval ormocuv-
OedepEVN.
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Ye mepimtwon BAGBNG TNG CUCKEVAG, KNV ETIXELPTOETE VO TNV ETULOKEVGOETE
1) VO TNV OITOCUVOPHOAOYAOETE.

OL NAEKTPOHOYVNTIKES TIPEHBOAEC, N KPF SLapopd Bepokpaciag HETAED
TOU KWVOUHEVOU QVTIKELEVOU KO TOU YUPW XWPOU TOU F Lot Aduyn (T.x. omd
Loxupr TNYH eWTdC) HIOPEl Vo TIPOKOAEGOUV DUCAELTOUPY(O TOU TTPOLOVTOG.
To KOAWDLO TPOoWodos(aG deV TIPETEL Vo iV CUVOEDEHEVO OTO PEVHO KOTE
™ JEPKELX TNG EYKOTAOTOONG TOL aoBnTrpa. H cvvdeon tou kKoAwdiou
TPOWYodOs{ag CTOV AOONTHPA ETMUTPETETAL VA Ttpay atomonBel pévo omd

ETOYYEAHOTION HE TO KATEAANAG NAEKTPOAOY IKE TIPOCOVTQ.

MepLypagn Twv elkéVwWY
Ewoéva 1 - yeviké Sléypoppa

Ewéva 2 - SLAYpOopHa KOAW-
dilwong
- L- a?(w\géc ugtaxwyﬁg @dong,
KOKKLVO XPUIHOL
+ N-0udétEpPOg aywyog, UTAE
XPWHa
+ L - aywyOg QAong, KOWE XpWHO
TexVikéG TTOPAPETPOL
Tpowodooia: 220-240 V~, 50-60 Hz
Méyioto poptio: 1.200 W
Méyloto xwpntkd goptio: 600 W
Xpdvog evepyomolnong:
eNdy. 10 + 3 deut.
Xpdvog evepyomolnong:
pEY. 15 + 2 Aemt&
Twvia avixvevong: 180°
EvawoBnota 0to pwg:
<3 LUX ~ 2.000 LUX (pubugdpevn)
EpBéNel avixveuong: 12 m to
avwT. (<24 °C)

Ewoéva 3 - PuBuioeglg xpévou
KoL gvalednoiog

a. Xpobvog evepyornoinong

b. Evawobnoia oto pwg
Ewéva 4 - NpocavatoAlopdg
kivnong

a. Twotdg

b. AéBog

Oeppokpaocio Aettoupyiag: -20 °C
£wg +40 °C

TXETIK vypooio: < 93 %

Yyog otepéwong: 1,8-2,5m

ToxutnTta avixvevong kivnong:
0,6-1,5m/s

Kotovéhwon pevpotog: 0,65 W
(otatikry 0,63 W)

BaBudg mpootaoiog mepBAAHOTOC:
P44
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Apxn AeLtoupyiag touv atobntipa

O awoBntpag PIR AapBdvel umépubpa KOHOTO TTOU EKTTEUTIOVTAL OTO
QVTIKElHEVOL €VTOG TNG PBEAELG avixveuong. OTav KETOWO avTKEHEVO
KnOel evtdg NG eUBEAELOG aviXVEUONG, O aoONTAPAG AVIXVEVEL TNV
oMayr) KoL eKTEAEL TNV EVTOAR) €VEPYOTIOINONG «AVOUHO QWTOG» YLl TOV
KaBopLopEVO Xpdvo.

EpBéAela avixvevong (evaioBbnoia) - éwg 12 m

H «guBérela avixveuong» elval pia eploxr mou opietal omd tn ywvia
aviXVEUONG Kol TNV EAGXLOTN KOL TN PEYLOTN amdotoon avixveuong omd
Tov awednthpa.

H gpBéAela avixveuong Hopel vor OANGEEL HE TTEPLOTPOWT TNG KEPOANG TOU
owodnTipa.

KaBoplopévog xpdvog (kaBuotépnon amevepyonoinong) - TIME
(10 s(£3s) éwg 15 min(x2min)

META TV avixveuon NG Teheutalag kivnong, SeKva pia avtiotpogn HETpnon
KaBoPLopEVNG DLAPKELOG. Mo va TtpoRElTe o€ oK AELToupy(aG, cuvioTaTaL
Vo OpLOETE TNV EAGKLOTN T,

PYBuLoN AuképwTog (evatabnoia oto pwg) - LUX (3-2.000 Ix)

Mo va tpoBeite og SoKLUA AeLToupy{aG, CLVIOTATOL VO OP{OETE TN HEYLOTN TF.
Tow OedopEVa IOV TAPEXOVTOL E(VOL KOTE TIPOOEYYLON. Kol EVOEXETAL VAl
SLOPEPOLV AVAAOYQL [IE T BE€oN KAl TO VYOG EYKATAOTAONG.

SV | PIR rérelsesensor

Den infrardda rorelsesensorn anvands fér automatisk tandning av belysningen
bade inomhus och utomhus. Sensorn reagerar pa varmen fran personer som rér
sig i detekteringsomradet. Nar en ansluten enhet kommer in i detekteringsom-
radet, slds den automatiskt pa& under en vald period.

Sakerhetsanvisningar och -varningar

L Las bruksanvisningen innan du anvander enheten.
A F6lj sékerhetsanvisningarna i bruksanvisningen.
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Inspektera produkten fére anvandning; anvand inte produkten om nagon del

ar skadad.

Kontrollera att strémforsorjningen ar frankopplad innan du installerar.

Forsok inte att reparera eller demontera enheten om den skulle ga s6nder.
Elektromagnetiska storningar, en &g temperaturskillnad mellan det rérliga ob-
jektet och dess omgivning eller blandning (t.ex. fran en stark ljuskalla) kan leda
till att produkten inte fungerar som den ska.

Kabeln far inte anslutas till strommen under installationen av sensorn. Anslutning
av strémkabeln till sensorn far endast utféras av en fackman med relevanta

elektriska kvalifikationer.

Beskrivning av bilderna
Bild 1 - allmant diagram

Bild 2 - kopplingsschema

« L - faskopplad ledare, réd farg
* N - neutral ledare, bla farg

* L - fasledare, brun férg

Tekniska parametrar
Strémforsorijning: 220-240 V~, 50-60 Hz
Maximal belastning: 1 200 W
Maximal kapacitiv belastning: 600 W
Aktiveringstid: min. 10+ 3 s
Aktiveringstid: max. 15 + 2 min
Detekteringsvinkel: 180 °
Ljuskanslighet: <3 LUX ~ 2 000 LUX
(justerbart)
Detekteringsomrade: Max 12 m
(<24 °C)
Drifttemperatur: -20 °C till +40 °C
Relativ luftfuktighet: < 93 %

Bild 3 - installningar for tid och
kanslighet

a. Aktiveringstid

b. Ljuskanslighet
Bild 4 - rérelsens inriktning

a. Korrekt

b. Felaktigt

Monteringshéjd: 1,8-2,5 m
Hastighet for rorelsedetektering:
0,6-1,5 m/s
Strémforbrukning: 0,65 W
(statisk 0,63 W)
Kapslingsklass: IP44



Princip for sensorns funktion

PIR-sensorn tar emot infrardda vagor som sands ut av féremal inom detek-
teringsomradet. Nar ett féremal rér sig inom detekteringsomradet, kanner
sensorn av foréndringen och utléser ett triggerkommando "Tand ljuset” under
den instéllda tiden.

Detekteringsomrade (kanslighet) - upp till 12 m

"Detekteringsomradet” ar det omréde som definieras av detekteringsvinkeln samt
det minsta och stérsta detekteringsavstandet fran sensorn.

Intervallet kan andras genom att vrida sensorhuvudet.

Instélld tid (avsténgningsférdréjning) - TIME (10 s (+3 s) till 15 min
(+2min)

Efter att den sista rérelsen har detekterats, startar nedrakningen under en
installd tidslangd. Vi rekommenderar att du stéller in minimivardet for att utféra
en testkorning.

Skymningsinstallning (ljuskanslighet) - LUX (3-2 000 Ix)

Vi rekommenderar att man stéller in minimivardet for att utfora en testkdrning.
De angivna vérdena &r ungefarliga och kan variera beroende pa plats och
installationshgjd.

FI | PIR-liiketunnistin

Infrapunaliiketunnistin on tarkoitettu valojen automaattiseen kytkemiseen seka
sisa- etta ulkotiloissa. Anturi reagoi havaintoalueella liikkuvien henkiliden
lampadjalkeen. Kun joku tulee tunnustusalueelle, yhdistetty laite kytkeytyy auto-
maattisesti paalle valituksi ajaksi.

Turvallisuusohjeet ja varoitukset
ILL] Lue kayttoohje ennen laitteen kayttoa.

A Noudata kayttdohjeessa annettuja turvallisuusohjeita.

Tarkasta tuote ennen kéyttoa; jos jokin osa on vaurioitunut, 8l kayta tuotetta.
Varmista ennen asennusta, ettd virtalahde on kytketty irti.

Jos laitteeseen tulee vika, la yrita korjata tai purkaa sita.
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Sahkdémagneettiset hairiét, pieni lampétilaero liikkuvan kohteen ja sen ympéristén
valilla tai haikaisy (esim. voimakkaan valonlahteen aiheuttama) voivat aiheuttaa
tuotteen toimintahairion.

Virtajohtoa ei saa kytked virtalahteeseen valaisimen anturin aikana. Virtajoh-
don liittdmisen anturiin saa tehdd vain ammattilainen, jolla on asianmukainen
sdhkoalan patevyys.

Kuvien kuvaus

Kuva 1 - yleiskaavio Kuva 3 - aika- ja herkkyysasetukset
Kuva 2 - kytkentakaavio a. Aktivointiaika
« L —kytketty vaihejohdin, punainen  b. Valoherkkyys
vari Kuva 4 - liikkeen suuntautuminen
+ N -—nollajohdin, sininen véri a. Oikein
L - vaihejohdin, ruskea vari b. Vaarin

Tekniset parametrit
Virransyétto: 220-240 V~, 50-60 Hz Tunnistusalue: enint. 12 m (<24 °C)

Maksimikuormitus: 1 200 W Toimintalampétila: -20 — +40 °C
Kapasitiivinen maksimikuormitus: Suhteellinen kosteus: < 93 %
600 W Asennuskorkeus: 1,8-2,5 m
Aktivointiaika: vah. 10 £ 3 s Tunnistettava liikenopeus:
Aktivointiaika: enint. 15 + 2 min 0,6-1,5m/s
Tunnistuskulma: 180° Virrankulutus: 0,65 W (staattinen
Valoherkkyys: <3-2 000 LUKSIA 0,63W)
(saadettavissa) Kotelon luokitus: IP44

Anturin toimintaperiaate

PIR-anturi vastaanottaa havaintoalueella olevien kohteiden l&hettdmia infrapu-
na-aaltoja. Kun kohde liikkuu tunnistusalueella, anturi havaitsee muutoksen ja
kdynnistaa laukaisukomennon "Valo paalle” asetetuksi ajaksi.

Tunnistusalue (herkkyys) — enintdan 12 m
Tunnistusalue on alue, joka maaritelldan tunnistuskulman seka pienimman ja
suurimman tunnistusetaisyyden perusteella.
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Kantamaa voidaan muuttaa kaantamalla anturin paata.

Asetettu aika (poiskytkentaviive) — AIKA (10 s(£3s) — 15 min (+2min)
Viimeisen likkeen havaitsemisen jalkeen kdynnistyy asetetun ajan kestava laskuri.
Koekéaytt6a varten on suositeltavaa asettaa vahimmaisarvo.

Hamiraasetus (valoherkkyys) — LUKSI (32 000 Ix)

Koekayttoa varten on suositeltavaa asettaa vahimmaisarvo.

Annetut tiedot ovat suuntaa-antavia ja voivat vaihdella sijainnin ja asennuskor-
keuden mukaan.

DK | PIR-bevaegelsessensor

Den infrargdebevaegelsessensor bruges til automatisk skift af lys i bade indendars
og udenders omrader. Sensoren reagerer pa varmesignaturen fra personer, der
bevaeger sig i detekteringsomradet. Nar en tilsluttet enhed kommer ind i detek-
teringsomradet, teendes den automatisk i en valgt periode.

Sikkerhedsforskrifter og advarsler
Laes brugsanvisningen, fgr du tager enheden i brug.

Folg de sikkerhedsforskrifter, der er angivet i vejledningen.
Efterse produktet for brug. Hvis en del er beskadiget, ma du ikke bruge produktet.
For du installerer, skal du sgrge for, at stremforsyningen er afbrudt.
| tilfzelde af fejl pa enheden ma du ikke forsgge at reparere eller afmontere den.
Elektromagnetisk interferens, en lav temperaturforskel mellem det bevaegelige
objekt og dets omgivelser eller bleending (f.eks. fra en steerk lyskilde) kan resultere
i, at produktet ikke fungerer korrekt.
Strgm kablet ma ikke sluttes til stremforsyningen under installationen af sensoren.
Tilslutning af stremkablet til sensoren ma kun foretages af en fagmand med
relevante elektriske kvalifikationer.
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Beskrivelse af figurer

Figur 1 - generelt diagram Figur 3 - indstillinger for tid og
Figur 2 - ledningsdiagram folsomhed
« L —fasekoblet leder, rod farve a. Aktiveringstid
« N -neutral leder, bla farve b. Lysfalsomhed
« L —faseleder, brun farve Figur 4 - bevaegelsesorientering
a. Korrekt
b. Forkert

Tekniske parametre
Strgmforsyning: 220-240 V~, 50-60 Hz  Driftstemperatur: -20 °C til +40 °C

Maks. belastning: 1.200 W Relativ luftfugtighed: < 93 %
Maks. kapacitiv belastning: 600 W Monteringshgjde: 1,8-2,5 m
Aktiveringstid: min. 10+ 3 s Registreringshastighed for bevaegelse:
Aktiveringstid: maks. 15 + 2 min 0,6-1,5m/s
Registreringsvinkel: 180 ° Stremforbrug: 0,65 W
Lysfalsomhed: <3 LUX ~ 2.000 LUX (statisk 0,63 W)

(justerbar) Kapslingsklasse: IP44
Detektionsomrade: Maks. 12 m

(<24 °C)

Sensorens funktionsprincip

PIR-sensoren modtager infrargde belger, der udsendes af objekter i detekterings-
omradet. Nar et objekt bevaeger sig inden for detekteringsomradet, registrerer
sensoren andringen og udlgser kommandoen "Teend lyset” i den indstillede tid.
Detektionsomrade (folsomhed) - op til 12 m

"Detektionsomradet” er et omréade, der defineres af detektionsvinklen og den
minimale og maksimale detektionsafstand fra sensoren.

Raekkevidden kan aendres ved at dreje sensorhovedet.

Indstil tid (slukningsforsinkelse) - TIME (10 s (£3s) til 15 min(+2min)

Nar den sidste beveaegelse er registreret, begynder en nedtaelling af en indstillet
varighed. For at udfgre en testkersel anbefales det at indstille minimumsvaerdien.
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Skumringsindstilling (lysfelsomhed) — LUX (3-2.000 Ix)

For at udfgre en testkersel anbefales det at indstille maksimumsvaerdien.

De angivne data er omtrentlige og kan variere afhaengigt af placering og instal-
lationshgjde.

tgcznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem

przekreslonego kosza. Uzytkownik, chcac pozby¢ sig sprzetu elektroni-
R :znego i elektrycznego, jest zobowigzany do oddania go do punktu
zbierania zuzytego sprzetu. W sprzecie nie znajduja sie sktadniki niebezpieczne,
ktore majq szczegélnie negatywny wptyw na $rodowisko i zdrowie ludzi. Obecno$¢
w sprzecie niebezpiecznych substancji, mieszanin oraz czgéci sktadowych ma
potencjalny (szkodliwy) wptyw dla $rodowisko i zdrowie ludzi.

E PL | Zgodnie z przepisami Ustawy o ZSEiE zabronione jest umieszczanie
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GARANCIJSKA IZJAVA

Izjavijamo, da jaméimo za lastnosti in brezhibno delovanje v garancijskem roku.
Garancijski rok pricne teci z datumom izroitve blaga in velja 60 mesecev.
EMOS 1, d.0.0. jam¢i kupcu, da bo v garancijskem roku na lastne stroske odpravil vse pomanjkljivosti na aparatu
zaradi tovarniske napake v materialu ali izdelavi.
Ta Gas popravila se garancijski rok podaljsa.
Ge aparat ni popravljen v roku 45 dni od dneva prijave okvare lahko prizadeta stranka zahteva novega ali
vratilo platanega zneska.
Garancija preneha, e je okvara nastala zaradi:
«  nestrokovnega-nepooblastenega servisa
- predelave brez odobritve proizvajalca
= neupostevanja navodil za uporabo aparata
Garancija ne izkljucuje pravic potrosnika, ki izhajajo iz odgovornosti prodajalca za napake na blagu.
Ceni drugate oznaceno, velja garancija na ozemeljskem obmotju Republike Slovenije.
Proizvajalec zagotavlja proti platilu popravilo, vzdrzevanje blaga, nadomestne dele in priklopne aparate tri
leta po poteku garancijskega roka
. Naravna obraba aparata je izkljucena iz garancijske obveznosti. Isto velja tudi za poskodbe zaradi nepravilne
uporabe ali preobremenitve.

NAVODILA ZA REKLAMACIJSKI POSTOPEK
Lastnik uveljavlja garancijski zahtevek tako, da ugotovljeno okvaro prijavi pooblaseni delavnici (EMOS SI, d.0.0.,
Rimska cesta 92, 3311 Sempeter v Savinjski dolini) pisno ali ustno. Kupec je odgovoren, e s prepozno prijavo
povzroti $kodo na aparatu. Po izteku garancijskega roka preneha pravica do uveljavijanja garancijskega zahtevka.
Prilozen mora biti potrjen garancijski list z originalnim racunom.
EMOS S, d.0.0. se obvezuje, da bo aparat zamenjal z novim, ¢e ta v tem garancijskem roku ne bi deloval brezhibno.

INAMKA: PIR tipalo gibanja
TIP: 61120, 61125
DATUM IZROCITVE BLAGA:

Servis: EMOS Sl d.0.0., Rimska cesta 92, 3311 éempeter v Savinjski dolini, Slovenija
tel: +386 8 205 17 21, e-mail: reklamacije@emos-si.si
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